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1.支撑架曰2.主动轮架曰3.同步带轮曰4.限位

块曰5.限位螺柱曰6.垫圈曰7.螺母曰10.限位支

架曰11.感应器曰12.限位开关曰13.撞块曰14.滚
轮曰15.撞块的斜面曰17. 撞块的最低面曰40.限
位块曰50.限位螺柱曰60.垫圈曰70.螺母曰80.涨
紧轮架曰90.同步带轮曰100.限位支架曰110.感
应器曰120.限位开关曰140.滚轮遥
图 1 越发机械 YFJX 系列电脑横机

过行程防撞结构

电脑横机在设计过程中袁不仅

要考虑各机构的机械传动及公差

配合袁还要考虑核心传动机构的电

子控制技术袁例如院电脑横机机头

左右两侧防止过行程控制技术尧横
机定零位控制技术尧横机撞针报警

技术尧横机机头的断针及浮纱和废

纱检测技术尧横移针床左右两侧防

止过行程技术尧横机开关控制技术

等遥 下面以越发机械制造有限公司

生产的 再云允载 系统电脑横机为例袁
介绍几种电脑横机中常用的电子

控制技术遥
员 机头左右两侧防止过行程控制

技术

为防止电脑横机的机头在编

织过程中超过机床左尧右边侧的空

行程而发生撞机现象袁就需要一种

防止过行程控制技术遥
员援员 结构图

电脑横机支承架左尧右两端各

安装一套防撞装置袁如图 员 所示遥

该机构中袁在针床体的两侧各

采用了感应器与限位开关的双保

险结构袁即感应器为第一道安全检

测保护装置袁而限位开关及限位块

为第二道防撞保护装置袁这样可使

电脑横机机头得到有效保护袁能使

三角编织及传动机构尧 组合针尧沉
降三角系统尧针床及摇床等主关零

部件免受损伤袁可提高机头运行的

稳定性袁增加织物产量袁延长机器

寿命遥
员援圆 工作原理

当横机机头向右运动时袁撞块

员猿 遇到固装在限位支架 员园 上的感

应器 员员 时袁在正常情况下袁感应器

员员 能感应到机头的到来袁而向主控

计算机发出一个指令袁接着机头回

转向左运动曰 假如此时感应器 员员
失灵或其他因素袁 撞块 员猿 越过感

应器 员员袁 当撞块 员猿 碰到限位开关

员圆 上端滚轮 员源时袁此时滚轮 员源 沿

撞块的斜面 员缘 运动袁当滚轮 员源 到

达撞块最低面 员苑 时袁 限位开关 员圆
的滚轮 员源被压下袁 与限位开关 员圆
相连的计算机系统发出停机指令袁
横机机头停止曰如果此前横机机头
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1援前针板曰2.磁钢曰3. 振动传感器曰4 后针板遥
图 3 YFJX系列电脑横机撞针报警的

一种结构装配图

运行速度较慢袁 撞块 员猿 不会撞上

装在主动轮架 圆 上的限位块 源袁反
之袁 撞块 员猿就会碰到限位块 源袁限
位块 源 会轻微变形袁 起缓冲作用袁
保护横机机头及导轨袁使它们的精

度不受影响遥
当横机机头向左运动时袁其原

理与向右运动时一样袁不再繁述遥
圆 定零位控制技术

电脑横机的成圈尧集圈及不编

织 3 针道技术都是在计算机控制

下进行的遥电脑横机有时要用来编

织宽幅织物袁 有时要编织窄幅织

物袁而在编织窄幅织物时只需要设

置在针床上的部分织针参加编织袁
定零位控制技术便可选择从针床

边侧第几枚针开始进行编织遥
圆援员 结构图

图 圆 是越发机械 再云允载 系统电

脑横机定零位的一种结构装配图遥
笼头体 员 与箱体 圆 固接袁多个

轴承安装在箱体上分别与导轨 源
的 4 个面相切袁 可沿导轨 源 滑动袁
测头安装板 愿 上的两孔 愿悦 固装在

箱体 圆 的 圆粤 部位袁 定零位块 远 固

装在针床体 猿 的 猿粤 部位袁 测头 怨
的 怨粤部位安装在测头安装板 愿 的

愿粤部位袁测头 怨 可沿测头安装板 愿
的孔位 愿粤 上下调节袁 使测头 怨 的

底面 怨月 与定零位块 远 的凸头部位

远月 处于最佳的位置袁 然后用内六

角螺钉 苑 通过测头安装板 愿 的螺

孔 愿月 部位紧定遥
圆援圆 工作原理

当横机启动时袁首先移动机头

到针床体左侧袁对准零位针袁具体

如下院 伺服电动机带动同步皮带袁
同步皮带再带动横机机头及机头

轴承 缘 沿导轨 源 向针床体左侧移

动袁 当测头 怨 的底面 怨月 接近定零

位块 远 的凸头 远月袁 并达到感应距

离时袁 接近开关产生一个开关信

号袁主计算机接收信号后把该位置

确定为零位针遥
在该机构中所用的测头为电

感式接近开关袁电感式接近开关由

振荡器尧开关电路及放大输出电路

组成袁振荡器能够产生一个交变磁

场袁当金属物接近这一磁场袁并到

达感应有效距离时袁在金属物内会

产生涡流袁 从而导致振荡衰减袁以
至停振袁振荡器振荡及停振的变化

被后级放大电路处理并转换成开

关信号袁触发驱动控制器件袁从而

达到非接触检测目的遥
猿 撞针报警技术

电脑横机在正常工作时袁一般

速度较快袁机械零件由于长期使用

被磨损或其他因素袁难免发生机头

撞针的现象遥撞针报警技术在发生

撞针时袁能最大限度地保护针板针

槽尧镶片尧组合针尧三角编织机构及

沉降机构等核心部件免受较大的

撞击袁 减少机器主关零部件的损

伤遥
猿援员 结构图

图 猿 是越发机械制造有限公

司 再云允载 系列电脑横机撞针报警的

一种结构遥
磁钢 圆 的一平面与振动传感

器 猿 的底面相吸合袁磁钢 圆 的另一

平面与前尧后针板的针槽背面相吸

合袁 前后针板安装在针床体上时袁
本撞针感应装置处于针床体的透

视孔中遥
猿援圆 工作原理

当横机机头发生撞针时袁针板

在振动传感器 猿 敏感的测量方向

上振动时袁传感器内部的振动磁钢

相应地强制振动袁安装在振动磁钢

旁边的磁敏元件感应磁钢振动引

起的磁场变化袁并产生一交变电压

信号袁 此信号经电路处理放大后袁
输出与被测振动参数渊频率和幅度

大小冤 相对应的交变电压信号袁横
机主机在接收到信号后立即停机袁
避免横机机头继续运动袁造成更大

的损失袁操作人员可以迅速地解决

问题遥
在该机构中所用的感应器为

振动感应器袁振动传感器在测试技

术中是关键部件之一袁它的作用主

要是将机械能接收下来袁并转换为

与之成比例的电能遥 它也是一种机

图 2 YFJX系列电脑横机定零位结构装配图

1.笼头体曰2.箱体曰3.针床体曰4.导轨曰5.轴承曰
6.定零位块曰7.内六角螺钉曰8.测头安装板曰9.测头遥
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电转换装置遥
源 断针及浮纱尧废纱检测技术

电脑横机在编织过程中袁不可

避免地会碰到断针及浮纱尧 废纱袁
不仅影响织物的质量袁严重的会发

生撞针现象袁因而需要一种检测断

针及浮纱尧废纱的技术遥
源援员 结构图

图 源a 是 再云允载 系列电脑横机

机头断针及浮纱检测的装配图遥
磁钢渊一冤员 及磁钢渊三冤猿 的 晕

极上 杂 极下设置在底座 源 上袁磁钢

渊二冤圆 及磁钢渊四冤愿 的 杂 极上 晕 极

下设置在底座 源 上袁磁钢渊五冤员园 及

磁钢 渊六冤员愿 随转座绕轴位销沿箭

头郧方向运动袁磁钢渊五冤员园 及磁钢

渊六冤员愿 的 晕 极下 杂 极上安装在转

座上袁 故当转座接近定位销 怨 时袁
磁钢渊六冤员愿 上的 晕 极与磁钢渊一冤
员 上的 晕 极靠近袁磁钢渊五冤员园 上的

晕 极与磁钢渊三冤猿 上的 晕 极接近袁
磁钢间的排拆力增加袁探针及转座

的转动速度减弱袁本机构增加了一

种缓冲力袁使转座不会轻易碰到定

位销 怨而受损伤遥
源援圆 工作原理

图 源b 是 再云允载 系列电脑横机

机头断针及浮纱检测的一种非工

作状态图遥
该机构探针的高度位置可调袁

滑块员远 可沿调节螺钉 员苑 及转座

员猿 上的滑槽 员猿粤 运动袁探针 员缘 与

滑块员远 联动袁当调节轮 员员 沿图 4b
中箭头粤 方向转动时袁 探针 员缘 与

滑块 员远 朝图 4b 中箭头 悦 方向运

动袁探针位置升高曰当调节轮 员员 沿

图 4b 中箭头 月 方向转动时袁 探针

员缘 及滑块 员远 朝图 4b 中箭头 阅 方

向运动袁探针 员缘 的位置降低遥 转座

员猿 左右处于平衡状态袁 转座 员猿 的

员猿月 部位与开关按钮 苑 相顶压袁开
关按钮 苑 被压缩袁 探针 员缘 及转座

员猿 不绕轴位销旋转遥

图 源c 是 再云允载 系列电脑横机

机头的断针及浮纱检测的一种工

作状态图袁当机头朝箭头 耘 方向运

动时袁 探针 员缘 碰到飞纱及杂物且

力量超过转座 员猿 上的磁钢与底座

源 上的磁钢吸力时袁由于探针 员缘 处

于转座 员猿 上的滑槽 员猿粤 内袁 故探

针 员缘 及转座 员猿 一起绕轴位销 员源
沿图 4c 中箭头 云 方向转动袁 当转

过一定角度时袁 转座 员猿 与开关按

钮 苑 脱离袁顶压力消失袁开关按钮 苑
沿图 4c 中箭头 郧 方向运动复位袁
此时开关 远 向主机计算机发出一

个信号袁机头停机袁操作人员可排

除故障遥
该机构利用微动开关与磁钢

野同性相斥袁异性相吸冶的原理相配

合袁非常美妙地设计了一套断针及

浮纱尧废纱检测装置遥 当黏附在探

针上的力量大于磁钢间的吸引力

时袁 带动探针及转座沿轴转动袁使
原本跟微动开关上的按钮顶压的

转座滑离微动开关袁使微动开关上

的按钮上升袁发出一个信号曰同时袁
由于惯性的作用袁当探针及转座转

过一定角度后袁磁钢间的排斥力增

加袁可保护该装置旋转过行程遥
该机构在一台机器上一般配

备两套袁设置在前后箱体上袁左右

各一套袁 在两侧保护电脑横机袁可
使编织系统尧 织针及针床免受损

伤遥

收稿日期 圆园员员年 12月 员猿日

1.磁钢渊一冤曰2.磁钢渊二冤曰3.磁钢渊三冤曰4.底座曰5.罩壳曰6.开关曰7.开关按钮曰
8.磁钢渊四冤曰9.定位销曰10.磁钢渊五冤曰11.调节轮曰12.垫片曰13.转座曰
14.轴位销曰15.探针曰16.滑块曰17.调节螺钉曰18.磁钢渊六冤遥
图 4 YFJX系列电脑横机机头的断针及浮纱检测装置示意图
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